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Pré-requisitos:
Lab. Controle Automagdo I

Ementa:
Implementagao de controladores digitais. Controladores légico—programéveis. Sistemas digitais de controle

distribuido. Técnicas de controle em tempo real. Sistemas de Comando Numerico.

Objetivos:
Permitir 2o aluno o deser
utilizando diferentes récursos.

Metodologia de Ensino:

() Aulas Expositivas em Quadro-Negro
() Utilizagdo de Transparéncias ou Slides
(x ) Aulas Praticas Demonstrativas
(x ) Aulas Praticas de Montagem
() Trabalho Tedrico Extra-Classe
(x ) Trabalho Pratico Extra-Classe
() Estudo Dirigido / Listas de Exercicios
( ) Aulas em Qalas de Microcomputadores
L ( ) Outros - Especificar: J

wolvimento de metodologias que resultem na implementagao pratica de técnicas de controle digital

Critérios de Avaliacdo:

Prova escrita 25 pontos ]
Listas de exercicios

Trabalho tedrico

Praticas de laboratério 75 pontos
Total: 100 pontos.




Programa:
Técnicas de controle em tempo real
Comunicagio entre processos € threads, escalonadores, exclusio mutua, compartilhamento de memoria
Estudo do sistema operacional QNX 6.1
Implementagéo de algoritmos de controle em ambiente RTOS

II - Implementagdo de controladores digitais

Implementago de algoritmos de controladores PID em computadores digitais

Utilizaciio de placa de aquisigdo de dados

Integragio dos programas para aquisi¢io de dados e controle PID digital para realizagdo experimental do controle de
um processo real

Sistemas digitais de controle distribuido

Analise da configuragio do Sistema de tanques para estudo de controle de nivel, vazao e temperatura (STEC-MVT)
Estudo da rede de controle distribuido Fieldbus da SMAR

Utilizag@o dos softwares de configuragio da rede Fieldbus

Definigio, implementagio e teste de uma malha de controle distribuida no STEC

VI- Controladores légicos programaveis
Identificagiio e analise do hardware disponivel
Utilizagio do software de configuragao e programagio
Implementagdo e teste de logicas seqiiencial
Implementagdo e teste de um bloco PID

V- Sistemas de Controle numérico

Identificagdo e andlise do sistema de comando numérico Servo-mecanismo de posicionamento pneumatico .
Configuragio, comissionamento € calibragiio do equipamento

Utilizagdo da linguagem de comando numérico para programagio do SErvo-mecanisco
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