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Ementa:

_ Probabilidade e Variaveis Aleatdrias

- Descrigdo Matematica de Sinais Aleatorios

- Resposta de Sistemas Lineares a Entradas Aleatérias

- Filtro Discreto de Kalman

- Identificagfio de Sistemas

- Propriedades Assintéticas de Estimaggo de Parametros
- Regulador Linear Estocastico

I;Controle Auto-Sintonizado e de VariAncia Minima

Objetivo:
- Proporcionar conhecimentos sobre conceitos de processos estocasticos.
- Estudar os principais métodos de controle de processos gstocasticos.

Metodologia de Ensino:

V ( X) Aulas Expositivas em Quadro-Negro
() Utilizagdo de Transparéncias ou Slides
( ) Aulas Praticas Demonstrativas

() Aulas Praticas de Montagem

( X ) Trabalho Teérico Extra-Classe

( ) Trabalho Pratico Extra-Classe

() Estudo Dirigido / Listas de Exercicios
( ) Aulas em Salas de Microcomputadores
L ( ) Outros - Especificar:

Critérios de Avaliagdo:

Duas provas escritas (20+20 pontos) - 40 pontos

Trés Trabalhos Extra Classe (20+20+20) - 60 pontos
Total: 100 pontos.

Programa:

\TProbabﬂidade ¢ Variaveis Aleatérias \

Probabildades
Variaveis Aleatdrias
Vari4veis Aleatérias Gaussianas
Funcdes Densidade € Distribuigdo de Probabildades
Multiplas Variaveis Aleatdrias
Covariancia, Correlag@o e Ortogonalidade
2. Descricio Matematica de Sinais Aleatorios
Conceito de Processo Estocéstico
Classificacio de Processos, Processos Estacionario, Processos Ergddico
Ruido Branco
Processo Gauss-Markov
Sinais Pseudo-Aleatorios




Determinagio de Autocorrelagioe Densidade Espectral a partir de dados
Transformada Discreta de Fourier

3. Resposta de Sistemas Lineares a Entradas Aleatérias
Andlise Estacionaria
Anélise niio Estacionéria
4. Filtro de Kalman
Representac@o vetorial de Processos
Filtro de Kalman Discreto
Processo Gaussiano e Densidade Condicional
5. Idenfiticagio de Sistemas
Estimagdo de ParAmetros para sistemas Dinfmicos
6. Propriedades Assintéticas de EstimagZio de Parimetros
Conceitos preliminares e defini¢des
Consisténcia
Interpretagéio em termos de aproximacio de sistemas
7. Regulador Linear Estocéstico
Regulador linear deterministico
Regulador Linear Estocéstico
Observedes parciais e principio da separagio
8. Controle Auto-Sintonizado e de Variancia Minima
Regulador para sistemas com parimetros conhecidos
Reguladores com deslocamento polos/zeros
Reguladores auto-sintonizados
Controladores auto-sintonizados com convergéncia garantida
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