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Programa do Curso

Ementa:

Sinais e Sistemas. Sistemas lineares invariantes no tempo. Andlise de Fourier para sinais e sistemas de
tempoS continuo e discreto. Amostragem de sinais. Caracterizagdo de sistemas por meio da
transformada de Laplace. A transformada Z. Representagéo e andlise de sistemas no espago de estados.

Objetivo:

Permitir ao aluno a associaciio dos conceitos matematicos com os fendmenos da natureza, para a compreensao e a andlise

do comportamento dindmico de sinais e sistemas.

Método de Ensino:

(X) Aulas Expositivas em Quadro-Negro; (X) Utilizag&o de Transparéncias
(X) Listas de Exercicios (X) Trabalhos de simulagéo
Avaliacao:

1* Avaliagdo: 30 pts. (prova: 25 pts. + exercicios: Spts.) dia _ /.

2% Avaliagdio: 30 pts. (prova: 25 pts. + exercicios: 5 pts.) dia _ /.

3* Avaliagdo: 40 pts. (prova: 30 pts. + exercicios: 10 pts.) dia _

Plangjamento do Curso

I - Introdugdo a Sinais e Sistemas

1.1 — Sinais Continuos e Discretos: Periddicos e
Aperiddicos;
1.2 — Sistemas Continuos e Sistemas Discretos

II — Sistemas Lineares Invariantes no Tempo (SLIT)
I1.1 — Introdugdo;

1I.2 — Sistemas Discretos e Continuos: Convolugio;

1.3 — Propriedades

1.4 — Equagdes Diferenciais e a Diferengas

I1.5 — Singularidades

III — Representacdo de Sinais Periodicos por Série de
Fourier

III.1 — Introdugdo

I11.2 — Série de Fourier de Sinais Continuos

I11.3 — Série de Fourier de Sinais Discretos

I11.4 — Série de Fouriers de SLIT’s Continuos e Discretos

IV — Transformada de Fourier no Tempo Continuo

IV.1 — Introdug#o;

IV.2 — Representacdo de Sinais Periddicos e
Aperiddicos

IV.3 — Propriedades

IV .4 — Representagdo de SLIT’s por Equagdes Diferenciais

V — Transformada de Laplace (TL)
VIIL1 — Introdugdo

VIII.2 — Transformada de Laplace Direta e
Inversa

VIIIL.3 - Propriedades da Transformada de Laplace
VIIL.4 — Caracterizacgio e Analise de Sistemas: Fungdo de

Tranferéncia

VIIL5 — Representagio de Sistemas por Diagrama de Blocos

VI - Transformada de Fourier no Tempo Discreto
V.1 — Introdugéo;

V.2

— Representagdo de Sinais Periddicos e
Aperiddicos

V.3 — Propriedades
V.4 — Representagdo de SLIT’s por Equagdes a Diferengas

VII -

Introdugiio & Amostragem de Sinais

VII.1 — Introdugio

V1.2 — Teorema da Amostragem

VII.3 — Reconstrugfo de um Sinal a partir de suas Amostras
VII.4 — Efeito da Sub-amostragem: Falseamento da

Informacéo

VII.5 — Processamento Discreto de Sinais e Sistemas
VIL.6 — Amostragem de Sinais Discreto
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VIII — Transformada Z
IX.1 - Introdug#o

| IX.2 = Transformada Z Direta e Inversa ]

[X.3 — Propriedades da Transformada Z

1X.4 — Caracterizagio e Anélise de Sistemas: Fungiio de
Tranferéncia

1X.5 — Representagdo de Sistemas por Diagrama de Blocos

IX — Representacdo de Sinais e Sistemas no Tempo e na
Frequéncia
VL1 - Introdugfo

VI.2 - Representagdo SLIT's Continuos no

Dominio da Frequéncia: Amplitude-Fase

VL3 — Representagdo SLIT’s Continuos de la. e 2a. Ordens
no Dominio do Tempo

V1.4 — Representagdo SLIT’s Discretos de 1a. e 2a. Ordens

no Dominio do Tempo e da Frequéncia

X - Representacdo e Anilise de Sistemas por
Equacéo de Estados.
X.1 = Introdugdo
| X.2 - Equagfo de Estados no Tempo Continuo |
X.3 — Equagéo de Estados no Tempo Discreto
X.4 — Realizagdo entre as Representagdes de Sistemas
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