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Disciplina: Cédigo:
[Analise de Sistemas Lineares ] ELT 113
Departamento: Unidade:
[ Engenharia Eletronica | [ Escola de Engenharia R
Carga Horaria:
— Créditos: Validade:
[Teoria: 45 horas 1 r 53 n — 796 ]
[ Prética: 00 _ | Natureza: Nivel:
O . P g -
(Totai 45 hores == [ brigatoria_____| [ &% Periodo |
Area: Tipo:
[ Basica I R |
Ementa:

Introduc@o & analise de sistemas lineares. Representagéo de sistemas dinamicos. Modelagem

de sistemas fisicos. Analise de sistemas lineares. Introducao aos controladores classicos.

Objetivo:

Fornecer ao aluno conhecimentos mateméticos que © permita modelar e analisar 0
comportamento dindmico de sistemas fisicos. Introduzir as ferramentas basicas para projeto de
controladores.
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Metodologia de Ensino:

( x) Aulas Expositivas em Quadro-Negro

( x) Utilizagéo de Transparéncias ou Slides
() Aulas Préaticas Demonstrativas

() Aulas Praticas de Montagem

(X) Trabalho Tedrico Exira-Classe

() Trabalho Prético Extra-Classe

( x) Estudo Dirigido / Listas de Exercicios
() Aulas em Salas de Microcomputadores
() Outros - Especificar:

Critérios de Avaliagdo:

- 02 provas ..... 20 pontos cada - listas de exercicios ..... 15 pontos
- trabalho ...... 25 pontos
Programa teérico

| -Introducdo a Analise de Sistemas Lineares
1.1 - Revisdo Historica

1.2 - Classificagdes e Definigdes

1.3 - Equacdes Diferenciais Lineares

1.4 - Transformada de Laplace

|.5 - Transformada Inversa de Laplace

1.6 - Resolugdo de Equacgdes Diferenciais Lineares
1.7 - Tépicos em Algebra Linear

Il - Representagéo de Sistemas Dinamicos

1.1 - Introdug@o

1.2 - Representagéo por Fung&o de Transferéncia

IL.3 - Representagéo por Diagrama de Blocos

1.4 - Representagéo no Espaco de Estados

1I.5 - Realizaco entre as Representagbes do Sistema
1.6 - Solugdo da Equagéo de Estado

i - Modelagem de Sistemas Fisicos
1111 - Introduc@o

1I1.2 - Sistemas Elétricos

111.3 -Sistemas Mecé&nicos

lil.4 - Analogia entre Sistemas Fisicos
11L.5 - Sistemas de Nivel de Liquido
1.6 - Sistemas Térmicos

IV - Analise de Sistemas Lineares

V.1 - Introdug@o

IV.2 - Funcbes de Excitacéo Basicas para Andlise de Sistemas

IV.3 - Anélise de Sistemas de 12 & de 22 ordens no Dominio do Tempo
IV.4 - Especificagéo da Resposta Transitéria no Dominio do Tempo
IV.5 - Analise de Estabilidade pelo Método de Routh

IV.6 - Anélise de Erro de Regime Permanente

V - Introdugdo aos Controladores Classicos

V 1 - Introdugdo aos Sistemas de Controle

V.2 - AgBes Bésicas de Controladores PID

V.3 - Projeto Conceitual de Controlador PI - Estudo de Casos
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Programa de laboratério

Bibliografia:

Livro texto: ]
- Engenharia de Controle Moderno.K. Ogata. Prentice Hall, 2a. Edic&o, 1995.

Complementar:

- Andlise e Projeto de Sistemas Lineares. J. J. D'Azzo e C. H. Houpis. Guanabara Dois, 1981
- Analysis of Linear Systems. D. K. Cheng. Addison-Wesley, 1978.

. Sistemas de Controle Automético. B. c. Kuo. Prentice Hall, 1982.

Professor Responsavel: Data da Aprovagao

[ Benjamim Rodrigues de Menezes | | 02/ 96 |
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